CARTA DE LLEGADA NORMALIZADA
VUELO POR INSTRUMENTOS

STANDARD ARRIVAL CHART
INSTRUMENT (STAR)

TA: 18500 FT

118.3
121.2
127.9

APP
ATIS

ELEVAD 36 FT
VAR 0°

MERIDA

AEROPUERTO INTL/ INTL AIRPORT

RNP 1 RWY 36

ELEV. ALT EN FT
DIST EN NM

BRG SON MAG LLEGADAS / ARRIVALS

CAEAR UNO FOXTROT / CAEAR ONE FOXTROT (CAEAR1F)
GABOB UNO CHARLIE / GABOB ONE CHARLIE (GABOB1C)
NAPRIUNO ECHO / NAPRI ONE ECHO (NAPRIME)
LIFTS UNO ECHO / LIFTS ONE ECHO (LIFTS1E)
CANOZ UNO BRAVO / CANOZ ONE BRAVO (CANOZ1B)
ILELA UNO CHARLIE / ILELA ONE CHARLIE (ILELA1C)
DYSON UNO CARLIE / DYSON ONE CARLIE (DYSON1C)
XUBSU UNO DELTA / XUBSU ONE DELTA (XUBSU1D)
AVOMA UNO CHARLIE / AVOMA ONE CARLIE (AVOMA1C)

GOLFO DE MEXICO

&
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MSA VOR/DME/MID

NOTA / REMARK
NO UTILIZAR PATRONES
DE ESPERA SIMULTANEAMENTE
ALA MISMA ALTITUD /
DO NOT USE HOLDING PATTERNS
AT THE SAME ALTITUDE

DYSON
FL240

NOTA / REMARK
GNSS REQUERIDO / GNSS REQUIRED

LLEGADAS RWY 36 /ARRIVALS RWY 36
DE CAEAR, GABOB, NﬁPRI LIFTS, C//-\-\NOZ, ILELA,
DE RECORRIDO,

DEACUERDO AINSTRUCCIONES DEL ATC
FROM CAEAR, GABOB, NAPRI LIFTS, CANOZ, ILELA,
DYSON. XUBSU OR AVOMA
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ESCALA/ SCALE:

CONT/NUE TO THE WAYPO/NTS ALTITUDES AND
S S THE OR

TRAC)

HO
AND CONT/NUE ON PPRO,
ACCORDING TO ATC /NS TRUCT/ONS

1:2,100,000

ESPOND/NG /AF
CH PROCE|

012 4 6 8 NM

024 81216 KM

CAMBIOS: MMR-211 N, MMR-211 E, MMR-211 W; CNL MMR-211.
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AIP DE MEXICO

MMMD-STAR-6-1

TABLA DE CODIFICACION DEL PROCEDIMIENTO DE LLEGADA POR INSTRUMENTOS RNP PISTA 36
RUNWAY 36 RNP INSTRUMENTS ARRIVAL PROCEDURE CODING TABLE.

CAEAR-1F
. - Variacién L e o
Namero de Des::;lptor I:entlfliar:ior Curso / Magnética | Distancia Dlrzcnilon atitod /| velocidad Especn:cacmn
serie / ¢ et . € pun.: /e Sobrevuelo derrota / / Vi e. / Altl'tud lzolu : VPA (°) / TCH N € ion/
Serial rayectoria | recorrl .o / Fly Over | Course /Track | Magnetic | Distance iraje ftude elocty (FT) ave.gaq.on
Number / Path Waypoint °MAG (°T) variation (NM) Turn (FT) (KTS) Navigation
terminator identifier ) direction specification
001 IF CAEAR - - 0 - - +FL240 - - RNP 1
002 TF ULISO - 184 (183.6) 0 27.7 - 12888 - - RNP 1
003 TF MD908 - 243 (243.0) 24.3 - +8000 - - RNP 1
004 TF MD915 - 181 (181.1) 3.2 - +7000 - - RNP 1
005 TF ULILI - 181 (181.1) 0 9.4 - +4000 - - RNP 1
GABOB-1C
. . Variacién L e o
Namero de Des::;lptor I:entlfu'::a(Lor Curso/ Magnética | Distancia Dlrzcnilon atitod /| vetocidad Especn:cacmn
serie / ¢ et . € pun': /e Sobrevuelo derrota / / Vi e. / Altl'tud /:IOICI ,: VPA (°) / TCH N € ion/
Serial rayectoria | - recorri _° / FlyOver | Course/Track | Magnetic | Distance ‘raje ftude elocity (FT) ave.gacl.on
Number /Path Waypoint °MAG (°T) variation (NM) Turn (FT) (kTs) Navigation
terminator identifier ©) direction specification
FL220;
001 IF GABOB - - 0 - - FL200 - - RNP 1
002 TF ULISO - 243 (243.2) 0 20.1 - 1;888 - - RNP 1
003 TF MD908 - 243 (243.0) 0 24.3 - +8000 - - RNP 1
004 TF MD915 - 181 (181.1) 0 3.2 - +7000 - - RNP 1
005 TF ULILI - 181 (181.1) 0 9.4 - +4000 - - RNP 1
NAPRI-1E
. i Variacién L e o
Numero de Dest;rlptor I:entlflta(Lor Curso / Magnética | Distancia Dlr:ctilon Altitud/ | Velocidad Espeu:cacmn
serie / o cet i re:l::i: /e Sobrevuelo derrota / / Vir% / Altlitud /E\!Iolc' i: VPA (°) / TCH Nav N ion/
Serial ayectoria ecol .0 /FlyOver | Course/Track | Magnetic | Distance aje uce eoaty (FT) a e.gac.o
Number / Path Waypoint “MAG (°T) variation (NM) Turn (FT) (KTS) Navigation
terminator identifier I direction specification
001 IF NAPRI - - 0 - - ZLBZO%% - - RNP 1
002 TF BUYCK B 273 (273.3) 0 23.6 - +10000 - - RNP 1
003 TF MD914 - 273 (273.2) 0 11.3 - -7000 - - RNP 1
004 TF ULILI B 273 (273.1) 0 8.8 - +4000 - - RNP 1
LIFTS-1E
. . Variacién " - e s
Nimero de Descdrlptor I:entl::aior Curso/ Magnética | Distancia Dlrzccllon atitod /| velocidad Especn;ncacwn
serie / < . € pu .: /e Sobrevuelo derrota / / Vi e. / Alti ud /flolc .a VPA (°) / TCH N N ion/
Serial "aY:C';f:l"a r‘:’corrl .ot / FlyOver | Course/Track | Magnetic | Distance !I_raje t::t_:_‘ € :;)Scnty (FT) ':ve.gactl.o "
Number / -a . ayp.o'ln °MAG (°T) variation (NM) . ur|:| (F1) (KTS) av.lg'a |(.>n
terminator identifier © direction specification
001 IF LIFTS - - 0 - - +FL200 - - RNP 1
002 TF BUYCK - 003 (003.2) 0 333 - +10000 - - RNP 1
003 TF MD914 - 273 (273.2) 0 11.3 - -7000 - - RNP 1
004 TF ULILI - 273 (273.1) 0 8.8 - +4000 - - RNP 1
CANOZ-1B
. i Variacién L iee g
Namero de Desx;rlptor I;Ientlfl:addor Curso/ Magnética | Distancia Dlrzccllon atitud /| Velocidad Especglcauon
serie / ¢ et . e pun.: /e Sobrevuelo derrota / / Vi e' / Altl'tud /flolc' .at VPA (°) / TCH N e ion/
Serial rayectoria recorri .o / Fly Over | Course /Track | Magnetic | Distance iraje ftude eoclty (FT) ave.gau.on
Number / Path Waypoint “MAG (°T) variation (NM) Turn (FT) (KTS) Navigation
terminator identifier ) direction specification
16000;
1 z - - - - ’ - - 1
00 IF CANO 0 15000 RNP
1 .
002 TF PAARS - 010 (010.2) 0 20.0 gggg' RNP 1
003 TF AVRUB - 010 (010.2) 0 15.2 - +4000 - - RNP 1
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ILELA-1C
Nimero de Descriptor | Identificador Curso/ ;:::céi?; Distancia Direccion ) ) Especificacion
. de de punto de del Altitud / | Velocidad o de
serie / . ) Sobrevuelo derrota / / L Ny ) VPA (°) / TCH >
. trayectoria | recorrido / . . Viraje / Altitude | / Velocity Navegacion /
Serial /Path Wavypoint / FlyOver | Course/Track | Magnetic | Distance Turn (FT) (KTS) (FT) Navigation
Number . . yp. ) °MAG (°T) variation (NM) . N g .
terminator identifier © direction specification
001 IF ILELA - - - - +19000 - - RNP 1
002 TF CIMAT - 027 (027.3) 0 18 - +13000 - - RNP 1
003 TF MD912 - 091 (090.8) 0 12.8 - -9000 - - RNP 1
004 TF ITSAK 091 (090.9) 0 16.8 - +4000 - - RNP 1
DYSON-1C
Ndmero de Descriptor | Identificador Curso/ &:::Cél?; Distancia Direcciéon ) ) Especificacion
. de de punto de del Altitud / | Velocidad o de
serie / . ) Sobrevuelo derrota / / o . ) VPA (°) / TCH Lo
) trayectoria | recorrido / . . Viraje / Altitude | / Velocity Navegacién /
Serial N / FlyOver | Course /Track | Magnetic | Distance (FT) o
/ Path Waypoint o o > Turn (FT) (KTS) Navigation
Number . N . MAG (°T) variation (NM) . N P
terminator identifier © direction specification
001 IF DYSON - - 0 - - +FL240 - - RNP 1
002 TF CIMAT - 075 (074.5) 0 34 - +13000 - - RNP 1
003 TF MD912 - 091 (090.8) 0 12.8 - -9000 - - RNP 1
004 TF ITSAK 091 (090.9) 0 16.8 - +4000 - - RNP 1
XUBSU-1D
Namero de Descriptor | Identificador Curso / &:::céit?‘:‘a Distancia Direccién . ) Especificacién
. de de punto de del Altitud / | Velocidad o de
serie / . N Sobrevuelo derrota / / o N N VPA (°) / TCH .
. trayectoria | recorrido / . . Viraje / Altitude | / Velocity Navegacién /
Serial . / FlyOver | Course/Track | Magnetic | Distance (FT) o
/ Path Waypoint o o o Turn (FT) (KTS) Navigation
Number h . e MAG (°T) variation (NM) . N e e
terminator identifier ) direction specification
001 IF XUBSU - - - - + FL200 - - RNP 1
002 TF ETGOT - 120 (120.4) 0 19.4 - +17000 - - RNP 1
003 TF MD805 - 164 (163.5) 0 7.4 - - - - RNP 1
004 TF TEXOB - 164 (163.6) 0 15.0 - +10000 - - RNP 1
005 TF MD911 - 170 (169.5) 0 8.6 - +7000 - - RNP 1
006 TF ITSAK 170 (169.5) 0 9.0 - +4000 - - RNP 1
AVOMA-1C
Namero de Descriptor | Identificador Curso / ;:::;it?; Distancia Direccion ) ) Especificacion
. de de punto de del Altitud / | Velocidad o de
serie / . ) Sobrevuelo derrota / / L 3 ) VPA (°) / TCH i
. trayectoria | recorrido / . . Viraje / Altitude | / Velocity Navegacion /
Serial | / FlyOver | Course/Track | Magnetic | Distance (FT) A
/ Path Waypoint o o o Turn (FT) (KTS) Navigation
Number h . . MAG (°T) variation (NM) L e L.
terminator identifier ) direction specification
001 IF AVOMA - - 0 - - + FL200 - - RNP 1
002 TF ETGOT B 164 (163.5) 0 17.8 - +17000 - - RNP 1
003 TF MD805 - 164 (163.5) 0 7.4 - - - - RNP 1
004 TF TEXOB B 164 (163.6) 0 15.0 - +10000 - - RNP 1
005 TF MD911 - 170 (169.5) 0 8.6 - +7000 - - RNP 1
006 TF ITSAK 170 (169.5) 0 9.0 - +4000 - - RNP 1
CODIFICACION DE LAS ESPERAS
CODING TABLE FOR HOLDINGS
Descriptor Identificador Rumbo de . ” Altitud Altitud . Declinacién e ..
5 Direccion . .. Limite de L. Especificacion
de de punto de acercamiento . o minima / maxima / . magnética / .
. . Tiempo | del viraje - . Velocidad / ) de Navegacion /
trayectoria recorrido / / Approach N Minimum | Maximum - Magnetic L
. . / Time / Turn . ) Speed Limit e Navigation
/ Path Waypoint heading direction altitude altitude (KT) declination specification
terminator identifier °M (°T) frectt (FT) (FT) (°) pecificati
Espera/ 1 Minuto | Izquierda
Holding BUYCK 273 (273.3) / Minute / Left 10000 - 230 0 RNP 1
Espera/ 1 Minuto | lzquierda
Holding CIMAT 091 (090.8) / Minute / Left 13000 - 230 0 RNP 1
Espera/ 1 Minuto | Derecha
Holding ETGOT 164 (163.5) /Minute | /Right 17000 - 230 0 RNP 1
Espera/ 1 Minuto | Derecha
Holding PAARS 010 (010.2) /Minute | /Right 9000 10000 230 0 RNP 1
Espera/ 1 Minuto | Derecha
Holding ULISO 243 (243.2) /Minute | /Right 16000 17000 230 0 RNP 1
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COORDENADAS DE LOS PUNTOS DE RECORRIDO

WAYPOINT COORDINATES
Punto de recorrido / Coordenadas / Punto de recorrido / Coordenadas /
Waypoint Coordinates Waypoint Coordinates
21°42'21.0"N 20°58'50.1"N
AVOMA MD908
090°00'36.4"W 089°34'04.0"W
20°41'14.0"N 20°55'13.3"N
AVRUB MD911
089°39'45.1"W 089°46'44.6"W
20°45'03.8"N 20°46'37.2"N
BUYCK MD912
089°12'52.3"W 090°02'52.0"W
21°37'38.3"N 20°45'41.1"N
CAEAR MD914
089°09'03.0"W 089°24'57.4"W
20°06'32.1"N 20°55'35.4"N
CANOZ MD915
089°46'23.5"W 089°34'07.9"W
20°46'48.8"N 20°43'43.3"N
CIMAT NAPRI
090°16'30.1"W 088°47'41.6"W
20°37'45.7"N 20°26'15.5"N
DYSON PAARS
090°51'26.2"W 089°42'37.4"W
21°25'16.3"N 21°03'43.2"N
ETGOT TEXOB
089°55'12.4"W 089°48'25.5"W
21°19'03.3"N 20°46'09.5"N
GABOB ULILI
088°51'42.8"W 089°34'19.2"W
20°46'20.4"N 21°09'55.6"N
ITSAK ULISO
089°44'59.3"W 089°10'54.2"W
20°11'44.5"N 21°35'08.0"N
LIFTS XUBSU
089°14'49.5"W 090°13'09.1"W
21°18'09.6"N
MD805
089°52'57.9"W
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